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Systemes de glissement-Loi de Schmid

Structure cristalline Cubique a
Faces Centrees (CFC)

12 Systemes octaedriques
— plan de glissement {111}
— direction de glissement < 110 >

Loi de Schmid :7° = g : m® = 7. la cission résolue sur le systeme s
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Modele monocristallin
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B — Déformations planes
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Maillage et Conditions aux limites

Eprouvette C'T

A
SR
e

Ligament
Condition de symétrie Uy = 0
Dépouillement des résultats

Traction monotone

maillage radial
maillage regulier

Mazllage en pointe de fissure




Hypotheses et Surface de charge

[J. Rice, 1987] [J. Rice, D.E. Hawk & R.J. Asaro, 1990]
— Mode |
— Déformations planes :
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— Comportement Monocristallin Elastique-parfaitement plas:
tique

— Petites deformations

— Prise en compte des systemes de glissement

octaedriques
— Lol de Schmid
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Combinaison de systemes de glissement = deformations planes



Super Systemes
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Surface de charge
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Equations d’équilibre
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Repere cylindrique

Expression en fonction des coordonnees cylindriques :
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Analyse Asymptotique
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Analyse Asymptotique
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= Composantes cartésiennes constantes par secteur. Six discontinuiteé possibles.

La vecteur contrainte doit étre continu au passge de la ligne de discontinuite
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Fissure d’orientation (001)x,[110]x,
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Fissure d’orientation (110) x,[001]x,
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Fissure d’orientation (112) x,[111]x,
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Zrun CT16_160_112_111_radialinp
Zrun CT16.160_112_111_reqgulier.inp _
Zmaster CT16_.160_112_111_radial I
Zmaster CT16.160_112_111_requlier




Fissure d’orientation (001)x,[100] x,
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Zrun CT16.160_001_100_radial.inp
Zrun CT16_.160_001_100_reqgulier.inp

Zmaster CT16.160_001_100_radial
Zmaster CT16.160_001_100_regulier




Fissure d’orientation (101) x,[101]x,
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Zrun CT16.160_101_101_radial.inp
Zrun CT16.160_101_101_regulier.inp ~ __ X,

Zmaster CT16.160_101_101_radial
Zmaster CT16.160_101_101_regulier



Fissure d’orientation (001) x,|[100] x,désoriente
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Zrun CT16.160_001_100_22degre_radial.inp
Zrun CT16.160_001_100_22degre_regulier.inp

Zmaster CT16.160_001_22degre_100_radial
Zmaster CT16.160_001_22degre_100_reqgulier



Fissgice/dggmentation (001)x,[100]x, Cubique
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Zrun CT16.160_001_100_cub2_radial.inp
Zrun CT16-160-001-100_cub2_regulier.inp

Zmaster CT16_.160_001_100_cub2_radial X
Zmaster CT16_.160_001_100_cub2_regulier 1
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